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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej ST s3 roboty w nw. budynkach wielorodzinnych z cz¢$cig ustugowa.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagah technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robdt, ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwa "Projekt budowlany remontu lokalu
mieszkalnego" na nw. nieruchomoéci :
. 41-704 Ruda Slaska, ul. Bytomska 34/1

1.2. Zakres Specyfikacji.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja czynno$ci umozliwiajace i

majace na celu wykonanie prac remontowych a przewidzianych Dokumentacjg Projektowa.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.

W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nast¢pujacy zakres
robot:
oczyszczenie tynkéw zewnetrznych,
przecieranie tynkOw zewngtrznych
umocowanie siatki Rabitza,
gruntowanie siatek i pow. tynkéw zaprawg cementowg

gruntowanie tynkdw wewnetrznych i zewnetrznych podktadem gruntujgcym.

ANANENENENEN

Wykonanie tynkéw wewngtrznych i zewnetrznych;

Rozwigzania techniczne stanowiace podstawe do wykonania tych Robdt sg przedstawione w

Dokumentacji Projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot budowlanych.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacja umowy.

1.5.1. Dokumentacja.

Prace remontowe prowadzi¢ wedtug zalecen zawartych w zadaniu:

"Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego" na nw. nieruchomosci :
® 41-704 Ruda Slaska, ul. Bytomska 34/1

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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1.5.3.  Ochrona przeciwpoZarowa.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.4.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.7. Ogrodzenia.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.

Materiatly

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

2.3. Transport materiatow.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

24.1.

Srodek gruntujqgcy, ochronny i zwiekszajgcy przyczepnosé.

Baza materialowa - specjalne modyfikowane potasowe szkto

wodne;
Sktadniki - jednosktadnikowy;
Gestosé - ok. 1,3 g/cm3;
Temperatura uzycia - +5 °C do + 30 °C (temperatura podloza);
Czasy utwardzania*: - ok. 30 - 60 minut;
Mozliwos¢ chodzenia po Naktadanie - ok. 30 - 60 minut;
drugiej warstwy po Dalsze etapy obrébki po - ok. 60 - 180 minut (zaleznie od

chionnosci podioza oraz
- temperatury

1 wilgotno$ci powietrza).

* przy +23 °C i 50% wzglednej powietrza. Wyzsze temperatury skracaja, nizsze wydtuzaja

podane czasy.

Odpornos$¢ termiczna suchej btony —20°Cdo + 80 °C;
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2.4.2. Zaprawa tynkarska cementowo - wapienna do wykonywania tynkow zewnetrznych i
wewnetrznych (wg. PN-90/B-14501).

Proporcje mieszanki —3,9+4,81wody na 30 kg
zaprawy;

Czas gotowoS$ci zaprawy do pracy — ok. 3 godziny;

Przyczepno$¢ — min. 0,5MPa;
Temperatura przygotowania zaprawy —od + 50C do +30 oC;
Temperatura podtoza —od + 50C do +30 oC;
GestoSc zaprawy w stanie suchym —ok. 1,6 kg/m3;
Wytrzymato$¢ na Sciskanie — min. 2 MPa;
WytrzymatoS¢ na zginanie —min. 1 MPa;

Min. grubo$¢ zaprawy — 6 mm;

Max. grubo$¢ zaprawy — 30 mm;

3. SPRZET

Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

4. TRANSPORT.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie tynkow zewnetrznych.

5.2.1. Przygotowanie podtozy pod tynki.
Podtoze powinno by¢:
> Suche, stabilne, réwne i nosne, tzn. odpowiednio mocne, oczyszczone z warstw mogacych
ostabi¢ przyczepnos$¢ zaprawy, zwlaszcza z kurzu, brudu, wapna, olejow, ttuszczéw, wosku,
resztek farby olejnej i emulsyjne;j.
> Stabo zwigzane czesci powierzchni odkug, za$ czeéci luzne lub osypliwe usunaé przy pomocy
szczotki stalowej.

> Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze zmoczyé czysta woda.

\'4

Jezeli istnieje potrzeba redukcji chtonnos$ci podioza, zaleca si¢ stosowanie emulsji gruntujace;.

> Zaprawy tynkarskiej nie stosowaé na podtozach drewnianych, metalowych, z tworzyw
sztucznych.

> Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami.

> Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze zmoczyé czysta woda.

5.2.2. Wykonanie robot tynkowych.
> Tynki wewnetrzne nalezy wykonaé jako dwuwarstwowe.
> W celu uzyskania réwnych powierzchni nalezy zastosowaé prowadzace listwy tynkarskie -

mocowane mechanicznie badz przez zatopienie w zaprawie (listwy siatkowe).
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Modyfikacje zaprawy tynkarskiej wykona¢ zgodnie z karta techniczng.

Pierwszym etapem jest wykonanie obrzutki wstepnej.

Po jej zwiazaniu, (ale jeszcze przed stwardnieniem) nalezy wykona¢ narzut wierzchni.

Tynk w obydwu etapach narzuca si¢ rtOwnomiernie kielnig.

Nadmiar zaprawy nalezy zbiera¢ pacg styropianowa lub drewniang i wrzucaé z powrotem do
naczynia.

Swiezy tynk mozna wyréwnywaé dhuga tata, wykorzystujac listwy prowadzace.

Moment przystgpienia do zacierania nalezy dobra¢ do$wiadczalnie, tak by nie nastapito zbytnie
przesuszenie powierzchni tynku.

Zacieranie wykona¢ po nalozeniu dodatkowej, cienkiej warstwy zaprawy, odpowiadajacej
grubosci kruszywa.

Prace wykonczeniowe wykonywaé zgodnie z technologia robét tynkarskich, stosujac narzedzia
odpowiednie do oczekiwanego efektu wykoniczenia i przeznaczenia tynku.

W czasie wysychania tynkéw wewnetrznych nalezy zapewni¢ dobra wentylacje pomieszczen.

Narzedzia do prac tynkarskich.

Kielnia, paca styropianowa lub drewniana, listwy prowadzace, dtuga tata. Narzedzia nalezy

czySci¢ czysta woda bezposrednio po uzyciu. Trudne do usunigcia resztki zwigzanej zaprawy zmywac

srodkiem do usuwania pozostatosci po cemencie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdélne”.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady Przedmiaru Robot.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogélne”.
Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1 m2

powierzchni wykonanych tynkow.

7.2. Ogdlne zasady Obmiaru Robét.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robét.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogélne”.

8.3. Odbior koncowy.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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8.4. Odbior tynkow

8.4.1.  Odbior podtoza.

> Odbiér podloza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robodt
tynkowych. Podloze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami wg. p. 5.2.

> Jedli odbiér podtoza odbywa sie po dtuzszym czasie od jego wykonania, nalezy podioze przed

odbiorem oczy$ci¢ i zmy¢ woda.

8.4.2. Odbior tynkow.

> Uksztattowanie powierzchni, krawedzie przeciecia powierzchni oraz katy dwuscienne powinny
by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.

> Dopuszczalne odchylenie powierzchni i krawedzi oraz przecinajacych sie ptaszczyzn tynkéw
zwyklych wewnetrznych podano ponizej:

- Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie
wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dlugosci taty kontrolnej
2m;

- Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego - nie wigksze niz 2
mm na 1 m i ogétem nie wigcej niz 4 mm w pomieszczeniach do 3,5 m
wysoko$ci oraz nie wigcej niz 6 mm w pomieszczeniach powyzej 3,5 m
wysokosci;

- Odchylenie powierzchni i krawegdzi od kierunku poziomego - nie wigksze niz 3
mm na Ilm i ogdélem nie wigcej niz 6 mm na calej powierzchni migdzy
przegrodami pionowymi ($ciany, belki itp);

- Odchylenie przecinajacych si¢ plaszczyzn od kata przewidzianego w
dokumentacji - nie wigksze niz 3 mm na 1 mm.

> Odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset, wnek itp. od projektowanego promienia nie
powinno by¢ wigksze niz 7 mm.
> Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi zewngtrznych tynkéw nie powinno by¢
wigksze niz:
® Na calej wysokosci kondygnacji - 10 mm;
® Na calej wysokosci budynku - 30 mm;
> Dla wszystkich odmian tynkéw niedopuszczalne sg nastepujace wady:
®  Wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw roztwordw soli
przenikajacych z podloza, plesni itp.;
® Trwate §lady zaciekOw na powierzchni;
® Odstawanie, odparzenia i pgcherze wskutek niedostatecznej przyczepnosci tynku do

podtoza.

8.4.3.  Odbior koncowy.
> Odbiorem koncowym powinny byé objete elementy lub obiekty catkowicie zakoficzone. Do

odbioru koncowego Wykonawca powinien przedstawi¢ nast¢pujace dokumenty:
¢ Dokumentacj¢ Projektowa,

®  Protokoty badan kontrolnych lub atesty jako$ci uzytych materiatéw,

¢ Protokoty odbioréw mi¢dzyoperacyjnych,
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® Pisemne uzasadnienie odstepstw od Dokumentacji potwierdzone przez
Inspektora Nadzoru.
> Odbiér koncowy zakonczonych elementéw powinien polega¢ na sprawdzeniu:
® Zgodnosci elementéw z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami niniejszej ST.
¢ Prawidlowosci ksztattu i wymiaréw elementow.

® Prawidlowodci ziaczy migdzy elementami.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

"Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego" na nw. nieruchomosci :
®  41-704 Ruda Slaska, ul. Bytomska 34/1

10.2. Dokumenty zwigzane.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych fom I ,, Budownictwo
Og6lne
e Zalecane normy:
- Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem

normy polskie (PN) i branzowe (BN),
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