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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sa roboty w nw. budynkach wielorodzinnych z cze¢$cig ustugowa.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robét, ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwg "Projekt budowlany remontu lokalu
mieszkalnego" na nw. nieruchomosci :

d 41-709 Ruda Slaska, ul. Podgérze 10/3

1.2.  Zakres stosowania ST
Niniejsza Specyfikacja Techniczna bgdzie stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja czynnos$ci umozliwiajace i majace

na celu wykonanie prac remontowych a przewidzianych Dokumentacjg Projektowa.

1.3.  Zakres robot objetych ST
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nast¢pujacy zakres robot:

> Rozebranie podtogi i posadzki budynku.

Rozebranie konstrukcji z betonu niezbrojonego.

Rozbidérka posadzek cementowych .

Wykucie z muréw okien drewnianych.

Wykucie z muréw oscieznic drzwiowych.

Rozebranie konstrukcji murowych z cegiet na zaprawie cem. - wap.

cigcie pita §cian murowanych.

vV V V V V VvV VvV

Wykucie otworéw okiennych i drzwiowych oraz powigkszenie otworéw drzwiowych
w §cianach.

Odbicie tynkéw wewnetrznych.

Wykucie bruzd i wnek w $cianach z cegiet na zaprawie cem. - wap.

Przebicie otworéw w $cianach.

>

>

>

> Rozebranie parapetow.
> Rozebranie schodéw zewnetrznych,
> Demontaz krat okiennych i zadaszen
>

Usuniecie gruzu z budynku oraz wywdéz na koncesjonowane sktadowisko.

d Rozwigzania techniczne stanowigce podstawg¢ do wykonania tych Robét sg przedstawione w zadaniu
"Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego" na nw. nieruchomosci :

d 41-709 Ruda Slaska, ul. Podgérze 10/3

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i ST-0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy.
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2. MATERIALY
Materiaty wbudowane nie wystgpuja.

3.  SPRZET

Sprzet do wykonywania robét rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce w projekcie organizacji
robét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Prace nad czynnymi obiektami mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich mlotéw pneumatycznych lub
elektrycznych.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robét i wlasciwosci przewozonych Materialdéw oraz stan drég. Liczba
$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
ladowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

S. WYKONANIE ROBOT

> Teren, na ktérym prowadzone sg roboty rozbiérkowe elementéw obiektu budowlanego, nalezy ogrodzié
i oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi.

> Przed rozpoczeciem robét konieczne jest wyznaczenie i oznakowanie strefy niebezpiecznej. Strefa
niebezpieczna - zasieg 6,00 m.

> Rozbiérke $cian ceglanych oraz gzyms nalezy wykonywa¢ recznie z uzyciem elektronarzedzi, klinéw,
mtotkéw itp.

> Kliny, przecinaki lub przebijaki stosowane do rozbiérki powinny mie¢ uchwyty nie krétsze niz 0,70 m
oraz nieuszkodzone zakonczenia robocze.

> Demontaz obrébek blacharskich oraz stolarki nalezy wykonywac¢ recznie.

> Do usuwania gruzu w czasie rob6t rozbiérkowych nalezy stosowaé zsuwnice pochyle lub rynny
ZSypowe.

> Rynny zsypowe powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.

> Niedopuszczalne jest okresowe sktadowanie wigkszych ilosci materialéw i gruzu z rozbiérki na
stropach, pomostach rusztowan.

> Gruz i materialy z rozbiérki powinny byé sukcesywnie transportowane do kontenera lub bezposrednio
na $rodki transportu.

> Gruz z rozbiérki, zdemontowane pokrycie dachowe oraz elementy stolarki i obrébek blacharskich
nalezy systematycznie wywozi¢ na koncesjonowane sktadowisko przystosowanymi do tego celu
$rodkami transportu.

> Przed przystapieniem do rozbiérki okien i drzwi nalezy sprawdzi¢ czy wskutek osiadania $cian lub
utraty no$noS$ci nadproza okienne i drzwiowe nie spelniaja roli podpory dla danej $ciany.

> Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani z programem

rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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6.2 Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robét jest Im3. Placi si¢ za wykonang ilo$¢ m3 prac rozbiérkowych elementéw

zelbetowych lub betonowych wg rzeczywistego obmiaru dokonywanego w trakcie prowadzenia rob6t. W cene
nalezy wliczy¢ koszt wykonania niezbednych rusztowan i oston zabezpieczajacych oraz koszty skladowania gruzu.
8.  ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbiorow Robot.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.2 Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.3 Odbior koncowy.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.

8.4 Odbior Robot rozbiorkowych.
> Nalezy sprawdzié¢ czy stan elementéw po pracach rozbiérkowych jest zgodny z zatozeniami
Dokumentacji Projektowe;.
> Nalezy sprawdzi¢ czy wywieziony gruzu i materiaty z rozbiérki sa sktadowane na koncesjonowanym

sktadowisku.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania og6lne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1 Dokumentacja projektowa.
"Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego" na nw. nieruchomosci :

d 41-709 Ruda Slaska, ul. Podgorze 10/3

10.2 Dokumenty zwigzane.

> Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych
tom I ,, Budownictwo Ogolne ”

> Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401).

> Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 wrze$nia 1997 roku w sprawie ogélnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 z 1997 r. Poz. 884 Zmiana: Dz. U. Nr 91 z 2002,
poz.8111).

> Zalecane normy:
- Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe
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